10 _robot_diaporama

Voici notre robhot

Roles dans les equipes

Architecte
Magasinier
Ingénieur

Superviseur

Sur la feuille, inscrivez
votre nom et un numéro
dela4
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Avec maodification



Débutons page 16 - j__x
Responsabilités:
Plaque 1 x 8
Architecte : 1 p|aque 2x8

Magasinier : 2

Ingénieur : 3

Superviseur: 4

Modification 1

2 poutres 1 x 6

2 poutres 1 x 8



@ e Clavette avec arbre
e Prolongateur d’arbre
% Poutre 1 x 2

Page 17

Responsabilités:

Architecte : 1
Magasinier : 2
Ingénieur : 3

Superviseur: 4

Poutre 1 x 16




Page 18 P 2 E

Clavette avec arbre

Responsabilités:
Architecte : 2
Magasinier : 1
Ingénieur : 4

Superviseur: 3

Plaque 2x 8
Moteur



Page 19 . Brique 2 x 2
. . Roue d’engrenage 8 dents

Responsabilités:
Architecte : 1
Magasinier : 2
Ingénieur : 3

Superviseur: 4




Page 20 Connecteur électrique
‘ﬂ/‘ Plaque 2 x 6

Responsabilités:

Architecte : 3
Magasinier : 4

Ingénieur : 2

Superviseur: 1

Roue d’engrenage
24 dents




Page 21

Brique RCX

Responsabilités:

Architecte : 3

Magasinier : 4
Ingénieur : 2

Superviseur: 1




Page 24

Responsabilités:

Architecte : 3
Magasinier : 4
Ingénieur : 2

Superviseur: 1

(1]

@

FAhs
L5
v
)
C I
-
r* i
- N
21 i
SNl
Y =
J
2%
1’ ix l

Roue d’engrenage a 40 dents

Arbre cruciforme l

Glisseur -
Bloc 2 x 2
Pneu
Jante




Ajouter
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Page 25

Responsabilités:

Architecte : 4

Magasinier : 3 9 Arbre cruciforme

Ingénieur : 1 = ©

Superviseur: 2 é‘"
T

Bras de levier

o




Page 26

Responsabilités:

Architecte : 4 Prolongateur -
d’arbre
Magasinier : 3 Manchon
o Glisseur
Ingenieur : 1 Plaque 2 x 4
Poutre 1 x 4

Superviseur: 2 !
Arbre cruciforme

Bras de levier

&




Cliquet

ax

Page 27

és:

Responsabilit

!

Architecte

Magasinier :

3

1

Ve

énieur

Ing

Superviseur: 2

Ajouter le capteur de lumiere



