Séquence logique du programme accélération
Ouverture du fichier temps et inscription de « Temps en seconde ».

Ouverture du fichier distance et inscription de « degré ».

Ouverture du fichier vitesse et inscription de « degré par seconde ».

Ouverture du fichier accélération et inscription de « degré seconde chaque seconde »

Attente du capteur de pression.

Mise à zéro du compteur de temps 1.

Début de la boucle.

Mise à zéro du compteur de temps 2 (pour avoir le temps réel entre 2 lectures).

Mise à zéro du compteur de tours (lecture du nombre de degrés dans l’intervalle de temps).

Lecture du compteur de temps 1 (temps total).

Dépôt de la valeur temps total dans le fichier temps.

Pause de 0,1 seconde.

Lecture du compteur de temps 2 (temps réel entre 2 lectures).

Dépôt du temps réel dans la variable temps 1.

Lecture du compteur de tours (moteur A).

Acheminement du nombre de degrés au multiplicateur (convertir millisecondes - seconde).

Acheminement du nombre de degrés au diviseur (pour tenir compte de la roue).

Dépôt de la valeur calculée en fonction du rayon de la roue dans le fichier distance.

Appel de la variable temps 1.

Division du nombre de degrés par le temps (calcul de la vitesse degrés par seconde)
Acheminement de la vitesse vers le fichier vitesse.

Acheminement de la vitesse dans la variable nombre 2.

Appel de la variable nombre 1 (0 au départ : l’avant dernière lecture de vitesse).

Soustraction de la vitesse lue et de la vitesse précédente (delta vitesse).

Multiplication de delta vitesse par 100 (compenser milliseconde – seconde).

Acheminement de delta vitesse fois 100 vers un diviseur.

Appel de la variable temps réel entre deux lectures temps 1.

Division de delta vitesse fois 100 par le temps en milliseconde (accélération degrés par sec^2)

Dépôt de l’accélération dans le fichier accélération.

Acheminement de la vitesse lue (nombre 2) vers la vitesse précédente (nombre 1).

Fin de la boucle.

